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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

Budowa lampy hybrydowej solarno- wiatrowej

SPIS SPECYFIKACJI

Budowa lampy hybrydowej solarno- wiatrowej

NAJWAZNIEJSZE OZNACZENIA I SKROTY

OST - ogolna specyfikacja techniczna
SST - szczegotowa specyfikacja techniczna
IBDIM - Instytut Badawczy Drog i Mostow
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

Budowa lampy hybrydowej solarno- wiatrowej

SPIS TRESCI
WYMAGANIA OGOLNE
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru budowy lampy hybrydowej solarno- wiatrowej
w pasie drogowym.

1.2. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z budowa lampy hybrydowej solarno- wiatrowej w pasie drogowym.

1.3. Okreslenia podstawowe

lampa hybrydowa solarno- wiatrowa- kompletna lampa o$wietleniowa do o$wietlenia
pasa drogowego lub placow, zasilana z dwoch zrodet- panelu fotowoltaicznego i turbiny
wiatrowej, dzialajaca jako urzadzenie autonomiczne bez przylacza energetycznego, o
odpowiednich parametrach uzytkowych (w przypadku projektu niniejszego podstawowe
parametry podano w dalszej czgéci specyfikacji oraz w Projekcie Technicznym).

1.4. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace lampy hybrydowej solarno- wiatrowej

Lampa hybrydowa solarno- wiatrowa powinna mie¢ nastepujace cechy:
- wysoko$¢ masztu od podioza: 9,50m;
- wysoko$¢ zrodta swiatta LED od podtoza: 8,00m;
- moc zrodia §wiatta LED: nie mniej niz 56W;
- strumien $wietlny: nie mniej niz 5900Im;
- barwa $wiatla (biata chtodna): 5000 do 7000K;
- trwato$¢ zrodta $wiatta: nie mniej niz 30 000godz.;
- regulowany kat §wiecenia glowicy LED: 30°;
- napiecie zasilania: 24V;
- predkos¢ startowa turbiny: 0,8m/s;
- moc turbiny wiatrowej: 300/600W;
- pojemnos¢ akumulatoréw: nie mniej niz 200Ah;
- warunki pracy:
- temperatura powietrza: od -20°C do 45°C;
- wilgotno$¢ powietrza: od 10% do 95%;
- moc modutu fotowoltaicznego: 2x190W;
- wyposazenie w mikroprocesorowy regulator pracy lampy;
- stopien ochrony: IP 67,
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- czas tadowania akumulatorow:

- w lecie: 4godz.;

- w zimie: 12 godz.;

- okres autonomii systemu przy natadowanych akumulatorach: 2 do 3dni;

- kolor: czarny;

- funkcja sterowania programatorem czasu pracy;

- fundament prefabrykowany betonowy o wymiarze w pionie 1600mm, zgodnie ze
specyfikacja producenta.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do robét ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykazac sig¢

mozliwo$cig korzystania z nast¢pujacego sprzetu do:

— odspajania i wydobywania gruntdw (narzgdzia mechaniczne, mioty pneumatyczne,
zrywarki, koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki,
réwniarki, urzadzenia do hydromechanizacji itp.),

— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi
itp.),

— sprzgtu zaggszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

3.3. Sprzet do montazu lampy hybrydowej solarno- wiatrowej

Wykonawca przystepujacy do montazu lampy powinien wykazac si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzgtu do:
- zamontowania fundamentu betonowego (urzadzenie typu HDS lub dzwig);
- do zageszczenia gruntu wokot fundamentu (zageszczarka ptytowa i stopowa spalinowa);
- zamontowania lampy solarnej (urzadzenie typu HDS lub dzwig).

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 4.
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4.2. Transport fundamentu i lampy hybrydowej solarno- wiatrowej

Wybor srodkoéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany
do rodzaju fundamentu betonowego i lampy hybrydowej solarno- wiatrowej.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 5.

5.2. Dokladno$¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi wykopu od osi projektowanej nie powinny by¢ wigksze niz + 10
cm. Roznica w stosunku do projektowanych rzednych robot ziemnych nie moze
przekracza¢ + 1 cmi-3 cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych

Montaz lampy hybrydowej solarno- wiatrowej nalezy wykonaé przy zachowaniu
odchylek wymiarowych okre§lonych przez producenta, jednak z zachowaniem
dopuszczalnej odchytki od pionu nie wigkszej niz 2mm/1000mm.

Nalezy w trakcie odbioru dokonaé sprawdzenia poprawnos$ci dziatania wszystkich
funkcji okreslonych w Projekcie Technicznym i niniejszej specyfikacji.

6.5. Zasady postepowania z wadliwymi urzadzeniami

Wadliwe urzadzenie typu lampa hybrydowa solarno- wiatrowa moze wykonawca
naprawié¢ poprzez bezptatng wymiane wadliwego podzespotu lub bezptatng wymiane lampy
na nowg o takich samych parametrach, spetniajacych warunki okre$lone w Projekcie
Technicznym i niniejszej specyfikaciji.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 7.
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7.2. Obmiar robét ziemnych

Jednostka obmiarowg jest m® (metr szeScienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

bl

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne’
pkt 8.

Roboty zwigzane z budowa lampy hybrydowej solarno- wiatrowej uznaje si¢ za
wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 9.

Zakres czynno$ci objetych ceng jednostkowa podano w OST D-02.01.01,
D-02.02.01 oraz D-02.03.01 pkt 9.



